Stownik terminow
wystepujacych w nawigacyjnym sprzecie firmy GARMIN
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Arriving at Destination
Komunikat informujacy o zblizaniu si¢ do wytyczonego celu podrézy.

Autolocate

Jeden z trybéw inicjalizacji odbiornika GPS. Uzywa sig go jezeli odbiornik utracit dane almanachu,
badz przemiescit si¢ o setki kilometréw od ostatnio okre$lonej pozycji w stanie wylaczenia. Dane
almanachu sa wowczas nieaktualne. W trybie Autolocate odbiornik GPS poszukuje sygnaléw ze
wszystkich dostgpnych satelitow GPS.

Avg Speed
Predkos$¢ srednia zarejestrowana od ostatniego zerowania licznika.

Approaching Turn
Komunikat wy$wietlany, gdy zblizasz si¢ do zakrgtu na trasie.

B

Basemap

Mapa bazowa zabudowana na stale w odbiorniku GPS. Mapa bazowa posiada jedynie podstawowe
informacje takie jak gléwne drogi i linie kolejowe, rzeki i zbiorniki wodne z zaznaczeniem ich
przyblizonego ksztaltu. Mapa bazowa moze by¢ uszczegétowiona przez wykorzystanie map
szczegbtowych, np. serii MapSource.



Backlight timeout
Ustawienie czasu wiaczenia podswietlenia. Uzytkownik ma prawo wyboru jednego z ustawien czasu,
lub ustawienia 'Stays On' ciagte pod$wietlenie.

Bearing
Namiar. Informacja ta wskazywana przez odbiorniki GPS okre$la kierunek kompasowy od aktualnej
pozycji do wyznaczonego punktu docelowego.

Beeper

Wbudowany w odbiorniki sygnat dzwigkowy wykorzystywany do sygnalizowania alarméw,
komunikatéw badz naciskania przyciskdw. Sytuacje w ktérych wykorzystywany jest sygnat
dzwigkowy mozna skonfigurowaé w ustawieniach odbiornika.

Batteries Low
Komunikat jest wy$wietlany, gdy baterie beda pracowaty jeszcze tylko przez okoto 10 minut.

C

Can't Unlock Maps

Mapy zatadowane do odbiornika GPS lub dostgpne ma zainstalowanej karcie pamigci nie sa
przeznaczone dla tego urzadzenia. Niektére mapy (BlueChart, CityNavigator, CitySelect) wymagaja
odblokowywania danych dla posiadanego odbiornika. Mapa odblokowana dla jednego urzadzenia nie
bedzie wspdtpracowac z innym (nawet tego samego typu). Jesli mapy sa odblokowane dla tego
odbiornika, a mimo to wyswietlany jest ten komunikat, sprébuj ponownie uruchomi¢ urzadzenie, badz
ponownie zainstalowac¢ karte.

Change Data Fields

Funkcja umozliwiajaca konfiguracj¢ pdél danych, tak aby wys$wietlane w nich byty dane preferowane
przez uzytkownika. Course - informacja wys$wietlana przez odbiorniki GPS w trybie nawigacji,
okresla kurs kompasowy pomig¢dzy aktywnymi punktami poczatkowym i koncowym.

Can not display all found, use city or postal code
Urzadzenie znalazto zbyt wiele elementéw do wyswietlania. Zaw¢z poszukiwania wprowadzajac
miasto lub kod pocztowy.

D

Deep Water

Komunikat informujacy o wywotaniu alarmu wody gtebokiej. Wody na ktérych aktualnie sig
znajdujesz maja wigksza glteboko$¢ niz warto$¢ ustalona w ustawieniach alarmu. Alarm wody
glebokiej w GPS moze by¢ uzywany wylacznie w przypadku odbierania przez GPS poprawnych
danych NMEA z echosondy.

Distance
Odlegtos¢ obliczana przez odbiorniki GPS po ortodromie.

Dist(ance) to Next
Odlegtos¢ do kolejnego punktu w trasie, obliczana przez odbiorniki GPS po ortodromie. Odleglo$¢ ta
bedzie podawana wylacznie wtedy gdy uruchomiona zostanie nawigacja.

Dist(ance) to Dest
Odlegtos¢ po ortodromie od Twojej obecnej pozycji do punktu docelowego GOTO lub ostatniego
punktu na trasie.



Dragging Anchor
Wystepuje gdy przekroczona zostata wprowadzona odlegto$¢ alarmowa dla alarmu kotwicznego.

Database Error
Wewngetrzny problem z urzadzeniem. Skontaktuj si¢ z Twoim dealerem GARMIN lub serwisem
obstugi klienta GARMIN aby naprawi¢ urzadzenie.

E

Elevation

Wysoko$¢ nad poziomem morza obliczona na podstawie sygnatéw GPS lub z wykorzystaniem sensora
barometrycznego. W tym drugim przypadku dla uzyskania duzej doktadnosci pomiaru konieczna jest
kalibracja wysoko$ciomierza.

ETA
Ang.: Estimated Time of Arrival. Wskazuje przyblizona godzing przybycia do punktu docelowego
uruchomionej nawigacji.

ETA at Dest
Przyblizona godzina osiagnigcia punktu docelowego GOTO lub ostatniego punktu na trasie.

ETA at Next
Przyblizona godzina osiagni¢cia punktu docelowego GOTO lub nastgpnego punktu na trasie.

F
Find
Funkcja odbiornika GPS uzywana do wyszukiwania elementéw mapy badz waypointow. W

przypadku zatadowania do odbiornika map szczegétowych funkcja ta umozliwia wyszukiwanie
adresow czy punktéw szczegdlnych (hotele, restauracje, itp.).

Full Screen Map
Funkcja umozliwiajaca wyswietlanie mapy na petnym ekranie (wylaczone zostaje wy$wietlanie pdl
danych).

Fuel
Orientacyjna ilo$¢ paliwa potrzebna do podrézy od Twojej obecnej pozycji do wskazanego punktu na
trasie. Funkcja dostgpna tylko w niektérych urzadzeniach.

G

Garmin Data Transfer

Protokdt przesytania danych pomigdzy GPS a np. komputerem PC czy innym odbiornikiem GPS. W
niektérych urzadzeniach moze by¢ réwniez oznaczony jako GARMIN lub GRMN/GRMN.
Oprogramowanie MapSource i nRoute wykorzystuja rowniez ten protokét do wspotpracy w czasie
rzeczywistym (prezentacja danych nawigacyjnych na ekranie komputera).

Goto
Funkcja odbiornika GPS uzywana do nawigacji w linii prostej do wybranego punktu docelowego.



H

Heading
Aktualny kurs, ktérym podazasz.

J

Jump To
Funkcja niektérych odbiornikéw GPS umozliwiajaca szybkie przej$cie na wybrany ekran
nawigacyjny.

L

Leg Distance
Dtugos¢ odcinka trasy, okreslonego dwoma kolejnymi punktami znajdujacymi si¢ w trasie.

Leg Fuel
Orientacyjna ilo$¢ paliwa potrzebna, aby przeby¢ droge od jednego punktu trasy do nastgpnego.

Leg Time
Czas potrzebny aby przeby¢ droge¢ od jednego punktu trasy do nastgpnego.

Lost Satellite Reception
Komunikat informujacy, ze odbiornik utracit faczno$¢ z satelitami. Przyczyna moga by¢ przeszkody
uniemozliwiajace odbior sygnatéw.

Map Datum

Uktad odniesienia map. Jesli tacznie z odbiornikiem GPS korzystasz z map tradycyjnych mozesz
skonfigurowac odbiornik tak, aby pracowat z tym samym uktadem odniesienia co uzyty na mapie
tradycyjnej. Domys$lnym ukladem odniesienia jest WGS 84. Pamigtaj ze uzywanie innego uktadu
odniesienia w odbiorniku i na mapie tradycyjnej moze spowodowa¢ duze rozbiezno$ci pomigdzy
pozycja wskazywang przez GPS i odczytana z mapy.

Max Speed
Pole wystepujace w Komputerze Podrézy w urzadzeniach GPS, okres$lajace maksymalng predkos¢
osiagnigta w czasie podrézy. Pole maksymalnej predkos$ci moze by¢ zerowane przed kazda podréza.

Measure Distance
Funkcja umozliwiajaca pomiar odlegtosci i namiaru pomigdzy dwoma punktami wskazanymi przez
uzytkownika na mapie.

Moving Average Speed
Srednia predkos¢ podrézy, obliczona wytacznie na podstawie czasu gdy odbiornik znajdowat sig¢ w
ruchu.

Moving Time
Czas kiedy odbiornik byt wtaczony i pozostawat w ruchu.

Moving Trip Timer
Calkowity czas kiedy odbiornik znajdowat si¢ w ruchu.



Memory Full
Komunikat wystepujacy, gdy pamig¢ urzadzenia zostanie zapetniona i nie mozna zachowa¢ wigcej
danych.

N

No Diff GPS Location
Komunikat wystepuje, gdy wybrany jest format przesytu danych RTCM, ale urzadzenie nie odbiera
danych DGPS.

None Found
Nie znaleziono wynikéw dla zadanych kryteriow.

No Tide Stations for that Area
Brak stacji ptywéw dla danego punktu, w promieniu 100 mil.

Near Proximity Point
Komunikat wystepuje przy wejsciu w obszar ograniczony okregiem alarmowym punktu
ostrzegawczego (proximity).

)

Odometer

Licznik przebytej odlegtosci. Licznik ten moze by¢ zerowany. W odbiornikach GPS czg¢sto wystepuje
rowniez licznik Trip Odometer. W takim wypadku licznik Odometer moze by¢ wykorzystany jako
catkowity licznik przebytej odlegtosci, a Trip Odometer jako licznik dzienny (analogicznie do
licznikéw odlegtosci w samochodzie).

Off Course
Odlegtos¢, o ktéra zszedtes z kursu w lewo lub prawo. Inaczej nazywana btedem zejscia z kursu
(cross-track error) lub biedem kursu (course error).

Off Course Alarm
Alarm wystepujacy przy zejsciu z kursu poza przedziat okre$lony dla tego alarmu.

P

PPS
Skrét od angielskiej nazwy Pulse Per Second. Jest to doktadny sygnat czasu (przebieg prostokatny o
regulowanym wypetnieniu), umozliwiajacy np. synchronizacj¢ czasu w sieciach rozlegtych.

Proximity

Punkty ostrzegawcze. Wykorzystywane moga by¢ do zaznaczania miejsc niebezpiecznych i okreslenia
promienia niebezpieczenstwa wokot tego punktu. Przekroczenie okrggu wyznaczonego przez promief
niebezpieczenstwa powoduje wywotanie alarmu punktéw ostrzegawczych.

Proximity Radius Overlaps

Komunikat wyswietlany w przypadku zdefiniowania promieni alarmowych wokét punktow
ostrzegawczych tak, ze okregi przez nie wyznaczone naktadaja si¢ wzajemnie. W przypadku wejscia
na obszar pokryty dwoma okrggami niebezpieczenstwa zostanie wywolany alarm dla punktu
ostrzegawczego znajdujacego si¢ blizej aktualnej pozycji jednostki.



Proximity Memory Full
Nie mozna zachowa¢ wigcej punktéw ostrzegawczych. Pamig¢ przeznaczona dla tego typu punktow
zostata wykorzystana.

R

Route

Trasa, sktadajaca si¢ z minimum dwéch punktéw trasy. Jako punkty trasy uzywane moga by¢ zaréwno
waypointy jak i elementy mapy (w odbiornikach z wbudowang mapa), takie jak np. skrzyzowania.
Trasa moze sktadac si¢ z kilkudziesigciu punktéw (ich liczba jest zalezna od typu odbiornika)
utozonych w kolejnosci wedtug ktérej odbywac bedzie si¢ nawigacja. W czasie nawigacji wedtug
zaplanowanej trasy odbiornik podaje odlegto$¢, czas, i kierunek w ktérym nalezy si¢ poruszaé aby
osiagna¢ kolejne punkty trasy oraz cel podrézy. Trasy moga by¢ odwracane i stuzy¢ do nawigacji w
obu kierunkach.

Route Already Exists
Nazwa, pod ktora chcesz zachowac trase, jest juz nadana innej trasie.

Route Memory Full
Zapetniona pamig¢ tras. W pamigci odbiornika zachowana jest juz maksymalna, dopuszczalna ilos¢
tras.

Route Truncated
Trasa zatadowana do urzadzenia zawierata wigcej punktéw niz dopuszcza to odbiornik. W zwiazku z
tym zostata obcigta.

Route Waypoint Memory Full
Nie mozna zapisa¢ juz wigcej punktow nalezacych do trasy - zostala wykorzystana maksymalna
dopuszczalna ilo$¢ punktow trasy.

S

Shallow Water

Komunikat informujacy o wywotaniu alarmu wody plytkiej. Wody na ktérych aktualnie si¢ znajdujesz
maja mniejsza gltgbokos¢ niz warto$¢ ustalona w ustawieniach alarmu. Alarm wody plytkiej w GPS
moze by¢ uzywany wylacznie w przypadku odbierania przez GPS poprawnych danych NMEA z
echosondy.

Simulator

Tryb symulacji przeznaczony do prezentacji lub nauki obstugi urzadzenia. W trybie symulacji modut
GPS zostaje wytaczony a wszelkie prezentowane na ekranie dane sa tylko symulacja. Nalezy pamigtac
o wytaczeniu tego trybu przed rozpoczgciem wiasciwej nawigacji.

Stored Data Was Lost

Komunikat informujacy o utracie danych uzytkownika. Komunikat ten najczesciej wystgpuje w
odbiornikach starszej generacji posiadajacych bateri¢ litowa podtrzymujaca pami¢¢ danych
uzytkownika. Jezeli bateria ta utraci swoje wtasnosci dane uzytkownika zostana bezpowrotnie
utracone.

System Info

Funkcja odbiornikéw GPS umozliwiajaca odczytanie aktualnie zatadowanej do odbiornika wersji
oprogramowania oraz numeru Unit ID (tylko w nowszych odbiornikach, ktére umozliwiaja prace z
mapami wymagajacymi odblokowania).



Speed
Aktualna predkos¢, z ktéra poruszasz si¢ wzgledem ziemi, zwana rowniez predkoscia wzgledem
ziemi.

T

Total Average Speed
Srednia predkos¢ podrézy obliczona na podstawie czaséw postoju i ruchu.

Track

Elektroniczny zapis ($lad) przebytej podrézy. Odbiornik w czasie ruchu automatycznie rejestruje
przebywang podréz w postaci zbioru odpowiednio dobranych punktéw. Slad moze stuzy¢ do
nawigacji z wykorzystaniem funkcji TracBack.

Track Already Exists

Komunikat pojawiajacy si¢ przy probie zmiany nazwy $ladu na nazw¢ nadana juz innemu $ladowi. W
odbiorniku nie moga by¢ zapamigtane dwa $lady o identycznej nazwie. Nalezy wprowadzi¢ inng
nazwe $ladu.

Track Up

Opcja orientacji ekranu mapy oraz widoku satelitarnego nieba. Ustawienie to powoduje wy$wietlanie
mapy w ten sposob, ze géra mapy skierowana jest w kierunku w ktérym aktualnie przemieszcza si¢
odbiornik GPS.

Transfer Complete
Komunikat pojawiajacy si¢ na ekranie wyswietlaczu po zakonczeniu transferu danych do lub z
odbiornika GPS.

Trip Computer

Komputer podrézy podajacy informacje o osiagnigtych w czasie podrézy predkosciach, czasach i
odlegtosciach. Liczniki komputera podrézy posiadaja mozliwos$¢ zerowania, dzigki czemu mozliwe
jest otrzymanie statystyki kazdej podrézy osobno.

Time To
Czas potrzebny do osiggniecia punktu docelowego GOTO lub do nastgpnego punktu na trasie.

Time to Dest
Czas potrzebny do osiagniecia punktu docelowego GOTO lub ostatniego punktu na trasie.

Time to Next
Czas potrzebny do osiagniecia punktu docelowego GOTO lub nastgpnego punktu na trasie.

To Course
Proponowany kierunek, w ktérym nalezy sterowaé aby zredukowa¢ btad zejsécia z kursu Iub pozostaé
na kursie. To najbardziej optymalne wskazanie aby powrdci¢ na kurs i dalej nawigowaé wedtug niego.

Trip Odometer
Odlegtos¢ przebyta od ostatniego kasowania. Patrz réwniez Odometer.

Total Trip Timer
Catkowity czas, kiedy urzadzenie dziatato od ostatniego kasowania licznikéw podrézy.



Turn
Réznica katowa migdzy namiarem do Twojego punktu docelowego, a Twoim obecnym kursem. L
wskazuje, ze powiniene$ skreci¢ w lewo, R ze w prawo. Stopnie pokazuja kat o ktéry zszedles z kursu.

Track Already Exists
Nazwa wybrana dla danego $ladu jest identyczna z nazwa innego juz zapisanego w pamigci.

Track Log Full

Wskazuje, ze $lad jest juz zapelniony i zapis zostal wylaczony. Aby zapisa¢ wigcej punktéw sladu,
nalezy wykasowac §lad i wlaczy¢ zapis. Ten komunikat zostanie wyswietlony tylko gdy zapis $ladu
jest ustawiony na Stop When Full.

Track Truncated
Zatadowany §lad nie miesci si¢ w pamigci. Najstarsze punkty §ladu zostang usunigte.

\'

VMG - Velocity Made Good
Predkos¢ nazywana réwniez predkoscia wypadkowa do celu. W przypadku uruchomienia nawigacji
goto lub wg trasy VMG okresla predkos¢ z jaka zblizamy sig¢ do wytyczonego celu.

W

Waypoint Already Exists
Punkt trasy z takq sama nazwa juz istnieje.

Waypoint Memory Full
Urzadzenie zapamigtalo maksymalng liczbg waypointow.

Waypoint
Punkt o okreslonych wspétrzednych, ktéry moze zosta¢ zachowany w pamigci odbiornika. Waypoint
posiada okre$lony symbol i nazwg oraz moze mie¢ przypisany komentarz.



